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그림 1.1  서보 모터의 구조

 DC 서보 모터는
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대용량이 요 구 되 는  산 업 현 장 에  널 리 사 용 되 고  있 다. 이와 같이 브러시리스 서 보 모 터 의  적 용
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류(Phase current)라고 한다. 모터는 상전류에 의해서 회전력(토   È»�Ü  È¸ŽRŠ2 È»Àü·ù¿¡Š È»�Ú
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